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Z.akladni upinaci
prvky pripravku



Upinaci prvky

* Slouzi k upnuti polotovaru pi1 obrabéni

e Musi v nejkratSim ¢asovém useku vyvodit
takovou upinaci silu, aby pfimo nebo nepfimo
(tfenim) zachytila veskeré sily a silové momenty
vzniklé pri fezném procesu obrabéni



Upinaci prvky

Podle vyvozovani sily délime:
Mechanickeé

Elektrické
Hydraulicke
Pneumatickeé



Upinaci prvky

 Mechanické
 Zde uvadim pouze doplnéni kapitoly 8.5.1

strany 378, Strojirenské technologie 4 (Rasa a
kol.)

nejCasteéj1 pouzivane typy Sroubu, matic a
vystredniku, ktere ve strojnickych tabulkach
nejsou nebo z tabulek jsou nejasné



obr. 1[1]

Sroub se zarezem a
hladkym Cipkem

Srouby




Srouby

obr. 2 [1]

Sroub s ryhovanou hlavou a
hladkym Cipkem

Nahrada: Sroub se zafezem s
ryhovanou matici, zajistén
kolikem proti pootoCeni
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Srouby

obr. 3 [1]

Sroub s ¢tyrhrannou hlavou bez
nakruzku a Cipkem s vykruzkem
opatfeny pritlaCnou plochou
ope€rkou zajiSténou kolikem

Kolik umoznuje opérce pouze
rotacni pohyb v ose Sroubu.




Srouby

obr. 4 [1]

Sroub s kiidlovou hlavou a
hladkym Cipkem

Nahrada: Sroub se zarezem s
kiidlovou matici, zajistén
kolikem proti pootoCeni
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Srouby
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obr. 5 [1]

Sroub s kolikovou rukojeti a
Cipkem s vykruzkem,
opatieny pfitlaCnou
tvarovou opérkou zajiSténou
kolikem
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obr. 6 [1]

Sroub s jednoramennou
rukojeti a hladkym
Cipkem
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obr. 7 [1]

Sroub s posuvnou
rukojeti a
hladkym Cipkem
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obr. 7 [1]

Sroub se sklopnou
rukojeti a
hladkym Cipkem

nenormalizovany
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obr. 8 [1]

Rychloupinaci Sroub s
posuvnou rukojeti a
hladkym ¢ipkem

a — pri¢neé pero na hladkém
svorniku

b — matice navle¢ena na
svorniku
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obr. 9 [1]

matice s kolikovou
rukojeti

matice
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obr. 10 [1]

matice se sklopnou
rukojeti

matice
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obr. 11 [1]
matice s posuvnou
rukojeti

matice
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obr. 12 a [1]

rychloupinaci
matice

- 1.faze - navi¢kani
pres zavit Sroubu

matice

a)
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obr. 12 b [1]

rychloupinaci
matice

- 2.faze - dotahovani

matice

b)

TR

19



vystredniky

obr. 13 [1]
vystrednik tlacny (zdvih = 2%e)

a)
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vystredniky

obr. 14 [1]
vystrednik tlacny

rozvidleny %: _(%9: -
' L
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vystredniky

obr. 15 [1]
vystirednik tazny (F — smér utahovaci sily)
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opakovani

l1a) nakreslete Sroub se sklopnou rukojeti 1b) nakreslete ¥roub s posuvnou rukojeti

2a) nakreslete matici s kolikovou rukojeti | 2b) nakreslete matici se sklopnou rukojeti

3a) Popiste funkci rychloupinaci matice 3b) Popiste funkci rychloupinaciho Sroubu

4a,b) Vysvétlete rozdil mezi taznym a tlaCnym vystfednikem a dopliite jednoduchym
obrazkem
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