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MECHANISMY

4. Hydromotory

Definice: Prevadi tlakovou (hydraulickou) energii na energii mechanickou.

Konstruk¢ni provedeni hydromotori a hydrogeneratort je velmi podobné,
v nékterych ptipadech dokonce stejné.

Hydromotory rozliSujeme podle ziskaného mechanického pohybu — jedna se
o pohyb pfimocary vratny nebo o rotac¢ni pohy.

Rozdéleni hydromotorii:

Primocaré hydromotory:
- jednocinné — pist je vracen do vychozi polohy vlastni vahou nebo
pruzinou
- dvoj¢inné — tlak kapaliny plisobi sttidavé na ob& plochy pistu

Rotacni hydromotory:
- zubové
- lamelové
- Sroubové
- pistove

PRIMOCARE HYDROMOTORY:
Ziskany mechanicky pohyb je ptimocary vratny. PouZziva se u zatizeni, kde
potiebujeme primocary pohyb napf. lisy, stavebni a zemni stroje atd.



a) rozdéleni podle konstrukéniho provedeni

Jednostranny pfimotary

Oboustranny piimogary

Jednotinny pfimotary

b) rozdéleni podle pevnych a pohyblivych ¢asti
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Zpétny pohyb musi byt
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Vykon hydromotoru:
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-sila, ktery vyvodi pist

-objemovy prutok
-plocha pistu
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-pohybova frekvence
-tlak kapaliny

- rychlost pistu

-u¢innost generatoru
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Usporadini
s vwkyvnym vilcem

Vilec je zav&ien
na oto¢nem depu

[W]



Zakladni ¢asti jednocinného ptimocarého hydromotoru (valce)
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1 viko 5 vedeni

2 odvzduinovaci Sroub 6 tésnéni

3 pistnice 7 stiraci krouzek

4 valec

Zékladni ¢asti dvoj¢inného piimocarého hydromotoru (vélce)

1 pist

2 plstnice

3 vedeni

4 plocha mezikruzi
5 plocha pistu



Zakladni zapojeni jedno¢inného pfimocarého hydromotoru

Zakladni zapojeni dvoj¢inného pifimocarého hydromotoru
201




ROTACNI HYDROMOTORY:

Ziskany mechanicky pohyb je rotacni. Pouziva se u zafizeni vyzadujici plynulou
regulaci. Pracuji 1 v malych otackach, mozné je i1 pfetéZovat bez poSkozeni
motoru.

Druhy rotacnich hydromotoriu.

Zubové s vnéjSim ozubenim

Zubové s vnitfim ozubenim

Sroubové O - /

Lamelové

Axidlni pistové @

Radialni pistové




Vykon hydromotoru:

P=Miow=Ap.Vynm=Ap.Q.mn  [W]

Mk — kroutici moment [N.m]
Q -objemovy prutok [m*/s]
V¢~ geometricky objem hydromotoru [m®]
Ap -tlak ovy spad [Pa]
® - uhlova rychlost [rad/s]
n — otacky hydromotoru [ot/s]
n -ucinnost generatoru [-]

Procvicit v§echny moZzné druhy hydromotort a jejich pouZiti.
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