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4. Hydromotory 

Definice: Převádí tlakovou (hydraulickou) energii na energii mechanickou. 

 

Konstrukční provedení hydromotorů a hydrogenerátorů je velmi podobné, 

v některých případech dokonce stejné. 

 

Hydromotory rozlišujeme podle získaného mechanického pohybu – jedná se  

o pohyb přímočarý vratný nebo o rotační pohy. 

 

Rozdělení hydromotorů: 

 

Přímočaré hydromotory:  

- jednočinné – píst je vracen do výchozí polohy vlastní vahou nebo 

pružinou 

- dvojčinné – tlak kapaliny působí střídavě na obě plochy pístu 

 

Rotační hydromotory:  

- zubové 

- lamelové 

- šroubové 

- pístové  

 

PŘÍMOČARÉ HYDROMOTORY: 

Získaný mechanický pohyb je přímočarý vratný. Používá se u zařízení, kde 

potřebujeme přímočarý pohyb např. lisy, stavební a zemní stroje atd. 
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a) rozdělení podle konstrukčního provedení 

 

 
 

b) rozdělení podle pevných a pohyblivých částí 

 

  
 

Výkon hydromotoru: 

              

P = F.v. = F.f.Lmax.  = p.S.f.Lmax.  = p.Q.      W                     

 

F     -síla, který vyvodí píst     N 

Q    -objemový průtok             m
3
/s 

S     -plocha pístu                     m
2
 

     Lmax- maximální zdvih             m 

f     -pohybová frekvence         - 

p     -tlak kapaliny                    Pa 

v   - rychlost pístu                    m/s 

    -účinnost generátoru          - 
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Základní části jednočinného přímočarého hydromotoru (válce) 

 
 

 

Základní části dvojčinného přímočarého hydromotoru (válce) 
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Základní zapojení jednočinného přímočarého hydromotoru 

 
 

Základní zapojení dvojčinného přímočarého hydromotoru 
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ROTAČNÍ HYDROMOTORY: 

Získaný mechanický pohyb je rotační. Používá se u zařízení vyžadující plynulou 

regulaci. Pracují i v malých otáčkách, možné je i přetěžovat bez poškození 

motoru. 

 

Druhy rotačních hydromotorů: 

                             

 

    

Zubové s vnějším ozubením 

 

 

 

 

                                                                        

Zubové s vnitřím ozubením 

 

 

 

 

                                                        

Šroubové 

 

 

 

 

Lamelové 

 

 

 

 

 

Axiální pístové 

 

 

 

 

 

 

Radiální pístové 
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Výkon hydromotoru: 

              

P = Mk. = p.Vg.n. = p.Q.      W                     

 

Mk – kroutící moment                                     N.m 

Q    -objemový průtok                                      m
3
/s 

     Vg- geometrický objem hydromotoru              m
3
 

p   -tlak ový spád                                           Pa 

   - úhlová rychlost                                        rad/s 

n – otáčky hydromotoru                                  ot/s 

    -účinnost generátoru                                  - 

 

 

 

 

Procvičit všechny možné druhy hydromotorů a jejich použití. 
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