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Vektor |

1) Jsou dany body A , B a vektory U = AB a V=BA (vektor opacny k vektoru )
Dopliite chybéjici idaje v tabulce:

A[1;3] B[-2;4] U= V=
A[5; 7] B[ 4; 1] U= V=
Al1;:7] B 0=(5;2) V=
A B[4;2] 0=(1;8) V=
A B[1;7] U= V=(-4;2)
Al2 ;5] B U= V=(1;4)
NES B 0=(4;2) V=

2) Napiste k vektoru a alespon 3 vektory rovnobézné: a=(-2;7)

3)Vektory da b jsou navzajem rovnobézné. Dopliite chybéjici sloZky vektorii:

a)d=(3:5).b=(6: ) b) a:(%,-z), b=( :-8)
5= (_ i N = 3 = _EE h =

c)a—(2,7,b (1; ) d) a (915)1b (2, )

Q) a=(2:1),6=(3; ) ha=( ;4) .b=(1:7)

- h = a= Q: 1_
:2) b d) a b=( 3 1)

5) Vektory U a vV jsou navzajem kolmé. Dopliite chybéjici slozky vektori.

i=(2,;5) Vv=(3;, )

u=(4:;-1) v=( ;5)

0=(8;-2)

<i

=(3; )




Vektor | - FeSeni

I Jsou dany body A , B a vektory U = AB a V=BA (vektor opacny k vektoru 4)
Dopliite chybéjici udaje v tabulce:

[1;3] B[-2 ;4] u=(3;1) V=(3;-1)
A[5; 7] B[ -4; 1] 0=(9;-6) V=(9;6)
All;7] B[6; 9] 0=(5;2) V=(-5;-2)
A3 ;6] B[4;2] G=(1;8) V=(-1;-8)
A[-3 ;5] B[1;7] 0=(4;-2) V=(-4;2)
A[-2 ;5] B[-3; 1] 0=(-1;-4) V=(1;4)
ALL i3] B2 4] 1o v Eai2)

. Napiste k vektoru a alespoii 3 vektory rovnobézné: a=(-2;7)

Takovych vektorii je nekoneéné mnoho, napt.: (-4 ;14) (-20;70) (1;-35)

.Vektory dab jsou navzajem rovnobézné. Dopliite chybéjici sloZky vektorii:

a)a=(3:5),b6=(6: 10) b) a:(%,-z) B=( 3:-8)

- =l i #: -g 3 = -EE = -2_7
c)a—(2,7,b(1, 7) d) a (915),b(215)
e)é:(g,l),6:(3, 5) f)é:(16;4),6:(1;%)

.Vektory dab jsou navzajem kolmé. Dopliite :

a)d=(-1;4), b=( 4;1) b)ya=( 6; 5) ,b=(5;6)
(Li2) b=(2; %) d) a=(1; 1—51) 6=(%;-1)

j Vektory U a vV jsou navzajem kolmé. Dopliite chybéjici sloZky vektori.

i=(2:5) \7=(3-_§)
_ 5 2.345.v,=0, 6=-5v, vy=-0
u=(4;-1) \7:(5_5) g
4 4.v;-5=0 , 4v;=5 , v;=>

i=(8;-2) Vv=(3;12) 4
8.3—2.V2:0, 24:2V2, V2:12







