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Rizeni servomotoru

Servomotor

pohonna jednotka pro ramena robotu
» presne sledovani polohy
* nastaveni polohy
e presny pohyb
* silny pfevod

Modelarské servo ma siroke vyuziti, rizeni pohybu Cidel, pohyb uchopovacich
ramen, po upravé k pohonu mensSich robota.



Rizeni servomotoru

Co je uvnitr

Elektronické rozhrani
e analogové
» digitalni

Snimac natoceni hridele
* potenciometr
* kddovy kotouc

Elektromotor
* stejnosmérny
e stridavy




Rizeni servomotoru

Vlastnosti modelarskych servomotorti

Napajeni 4,8 az 6V

Tri privodni vodice

« Zluty fidici impulzy

. Cerveny kladna svorka napajeni

- Cerny zaporna svorka napajeni

* Pohyb vystupniho hridele 0 az 90°
* (néektera serva az 180°)

Ridici impulzy

 Perioda cca 20 ms

« Deélka impulzu 0,9 az 2,1 ms pro krajni
polohy 0 az 90°

* 1,5 ms pro stredni polohu hridele




Elektrické schéma pripojeni
servomotoru k mikropocitaci

5V napajeni

<+ -—

e—3300 Zluty Fidici

Cerveny + SERVO

100 nF _L
o — Cerny -

0V (spole€na zem)

Pin je port mikropocitace. B.0 az B.7 jsou platné pro PICAXE
20M2 pfi poutziti prikaz( servo a servopos.

(Revolution Education Ltd.)



Programove rizeni servomotoru

Nakreslete vyvojovy diagram nasledujiciho programu.
;***Priklad programu pro kyvadlovy pohyb servomotoru*****

Init:

servo B.4,75 ; nastaveni portu pro servomotor

main:

servopos B.4,75 ; nato€eni serva do jedné krajni pozice (*)
pause 2000 , prodleva 2 sekundy

servopos B.4,225 ; nato€eni serva do druhé krajni pozice
pause 2000 , prodleva 2 sekundy

goto main ; zpét na zacatek programu (**)

(*) 0,75 ms je nejmensi, 2,25 ms je nejvétsi Sirka impulzd, aby servo
neprekrocilo krajni polohy (viz doraz v prevodovce).

(**) Vystupni impulz pro udrzeni polohy serva musi byt stale
obnovovan, proto program nesmi skoncit, ale stale béha ve smycce.

Prikazy servo, servopos pracuji spravneé jen pri kmitoctu hodin 4 MHz.

(Program na této strané: Revolution Education Ltd., picaxe_manual3.pdf, s.19)



Programoveé rizeni servomotoru

Pamatuj

Polohu hridele serva ridi stale se opakujici impulz.
Poloha hridele serva zavisi na délce impulzu.

Prikaz servopos lze pouzit vzdy, kdyz je nutné zmenit
polohu hridele serva.

Po vypnuti impulzu déle nez 20 ms, jiz neni servo
fizeno.

Diagram vyjadfuje Casovy tvar impulzu fizeni
servomaotoru.




Programoveé rizeni servomotoru

Vytvor a over na hardwaru program pro servomotor
« Start programu zapnutim napajeni

« Nastaveni portu pro servo

* \Vychozi poloha hridele levy kraj

* NatocCeni po 10° k pravemu okraji

* NatoCeni po 5° k levému okraji

 Interval tiku 1 sekunda

« Takto se opakuje 3x

« Konecna pozice uprostied aktivné fizena

Konec programu vypnutim napajeni




Dosud procvicené prikazy

) =] o ST navesti (nazev ¢asti programu)
highB.4.................. vystup do 1

pause 1000............ pauza v ms

low B.4................... vystup do O

toggle c.7............... prepni stav vystupu

goto start............... skok

servo B.4,75.......... nastaveni portu pro servomotor

servopos B.4,75.....natocCeni serva
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