
  



  

STATICKÉ A 
DYNAMICKÉ 
VLASTNOSTI



  

Statické parametry



  

Odezva 



  

Dynamické parametry



  

Odezva



  

Odezva na chybu (Diracův 
impulz)



  

Dynamické vlastnosti

● Diferenciální rovnice
● Přenos systému v Laplaceově transformaci
● Přechodová a impulzová funkce a 

charakteriskika
● Frekvenční charakteristika



  

Tvar diferenciální rovnice je vždy 
stejný



  

Přenos systému



  

Přechodová charakteristika



  

Frekvenční přenos v 
logaritmických souřadnicích



  

Frekvenční přenos v komplexních 
souřadnicích



  

Lineární systém

● Vstup
● Výstup
● Je kauzální (nebo ne)
● Je časově invariantní (nebo proměnný)



  

Motivace

● Jak vidíte, tak řešení problémů dynamických 
systému nelze hladce dosáhnout se 
základním matematickým aparátem a je 
nezbytné se seznámit i se základy vyšší 
matematiky, a to derivací, diferenciální 
rovnicí, integrátory a  to už je jen krůček, 
aby jste správně zadali parametry do PC.

● Stačí jen vědět CO a PROČ jste zadali.
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