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Tematicka oblast Zisk a zpracovani signalu

Upozornéni na dynamiku systému regulace. Pfiprava na nutnost ziskani

Anotace matematického aparitu pro FeSeni vnéjsiho popisu linearnich systémi a motivace k
tomu.
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Oznaceni materialu



STATICKE A
DYNAMICKE
VLASTNOSTI



Statické parametry

Statické vlastnosti ¢lenii regula¢nich obvodi vyjadfuje statickd charakteristika.
Staticka charakteristika — vyjadfuje zivislost vystupniho signilu x; na vstupnim signilu x;
v ustdleném stavu, tj. po ukonéeni viech prechodovych jevi.

Obr. 1. Idealni staticka charakteristika linearniho ¢lenu
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Dynamické parametry




Odezva
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Odezva na chybu (Diracuv
Impulz)

Prechodowa charakteristika
From: Ui




 Diferencialni rovnice
* Prenos systému v Laplaceove transformaci

* Prechodova a impulzova funkce a
charakteriskika

e Frekvencni charakteristika



Tvar diferencialni rovnice je vzdy
stejny

y"(t)+2y'(£)+50y(t)=-10,
4(0)=0,1,4'(0)=0

Y ()=k(20-y(t)),

1(0)=100




Prenos systému

Transfer Fon



Prechodova charakteristika

Gbr 2. Vatupni signil ve tvaru Obe.3. Prechodovd charakicristika
skokové zindny proporeiondnibo &lema 8 konstrokes
dasove konstanty T,




Frekvencni prenos v
logaritmickych souradnicich
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e V/sStup

* Vystup

» Je kauzalni (nebo ne)

» Je casove invariantni (nebo promenny)



» Jak vidite, tak feSeni problému dynamickych
systemu nelze hladce dosahnout se
zakladnim matematickym aparatem a |e
nezbytné se seznamit | se zaklady vyssSi
matematiky, a to derivaci, diferencialni
rovnici, integratory a to uz je jen krucek,
aby |ste spravne zadali parametry do PC.

» Stadi jen védét CO a PROC jste zadali.
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